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11.800

Totale certificati emessi annualmente

0
1000 Certificati IWI emessi 120

“ertificati annualmente N
gl S Certificati IWE/IWT/IWS
c1:1L1,1uL1[mer1te emessi annualmente

600

Certificati operatori
CNDlivellil 2,3 Certificati saldatori
emessi annualmente emessi annuclmente

410.000

Totale certificati emessi
CERTIFICATI SALDATORI

353.000
CERTIFICATI PROCEDURE DI SALDATURA
38.000
CERTIFICATI OPERATORI CND LIVELLI 1, 2, 3
12.000
CERTIFICATI IWE/IWT/IWS
4.000
CERTIFICATI IWI
3.000

EDITORIA E LETTERATURA S

D

3.500 Tiratura Rivista Italiana della Saldatura [}

a 0 Manifestazioni tecniche all'onno f}

FORMAZIONE

Figure professionali
formate nei CND

7.100
90

Negli ultimi

ao anni

Corsi organizzati
all'anno

Partecipanti
all'anno ai corsi di CND

ISPEZIONI E CONTROLLI

DISTILLATION 28

REFORMING 19

ISOMERIZATION S

THERMAL CRACKING &
CATALYTIC CRACKING 4
HYDROCRACKING 7
ALEYLATION B L]
HYDROTREATING 33
GASOLINE TREATING 4
GASTREATING 41
SOLVENT EXTRACTION B8
PROCESS WASTE WATER TREATING 8
UTILITIES 17
SYMTHESIS &
BIDLOGICAL 3
HYDROGEMATION 2
POWER GENERATION 3
POLYMERIZATION 4
CATALYST FRODUCTION &

150

attivita di
Failure Analysis all'anno

Ispezioni, controlli,
Assistenza tecnica
effettuate in pit di

70

Paesi nel mondo

|:|u

Totale impianti/unita analizzati dal 2001

207

attraverso pit di 360 Analisi RBI
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UAS: Unmanned Aircraft System - aeromobile a pilotaggio remoto + componenti necessari per
il controllo e comando (stazione di controllo) da parte di un pilota remoto

Operatore video Sensori e payload

Normativa ENAC

[ NAC

ENTE NAZIONALE PER L'AVIAZIONE CIVILE

Pilota

Sensori a infrarossi superiori,
visivi e a ultrasuoni verso il
basso, sensori visivi frontali

Ing. Matteo Ballestra
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UAS

UAS: Unmanned Aircraft System - aeromobile a pilotaggio remoto + componenti necessari per
il controllo e comando (stazione di controllo) da parte di un pilota remoto

UAS - uso esterno UAS — uso interno

Sistema compatto

Gabbia protettiva a0
esterna Camera 4k
Termocamera
Sistema di Sistema di
stabilizzazione gestione ‘d?i-dati
(GPS free) acquisiti

Range Extender
per lavorare senza
accesso dei
tecnici (BVLOS)

Distance lock
llluminazione integrata

Telaio ripiegabile

GNSS - GPS

Doppia sensoristica a bordo

Modalita di volo intelligente

Ing. Matteo Ballestra
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UAV: Unmanned Aircraft Veichle - Hardware

* Telaio « Motore - ESC

Ossatura del drone, varia a Variano in numero a seconda Acronimo di Electronic Speed
seconda del numero di rotori della tipologia di mezzo. Controller
presenti.

Tipologia «brushless», si hanno Permette il funzionamento del
E’ la struttura portante e le sue consumi minori, zero possibilita motore di tipo «brushless»
dimensioni influenzano la stabilita di scintille e pesi minori. regolando il flusso di tensione
ed il dispendio di energia. in ingresso.

Ing. Matteo Ballestra
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UAV: Unmanned Aircraft Veichle - Hardware

* Elica + Batteria

u--n-h- Asse di rotazone Orario CW Anti Orario CCW

Corda alare

Apertura alare

W strie A
G Tk G

Componente fondamentale
dellUAV, permette di generare Anti Orario CCW Crario CW

portanza e quindi di decollare. Batterie Li-Po

Accoppiamento e rotazione dei

, o rotori: o
Il passo dell’elica coincide con lo Peso contenuto per diminuire

spostamento verticale al piano di Versi di rotazione opposti per I'energia necessaria al volo.

giacitura  prodotto  da  una scongiurare una rotazione rigida _ —_
rotazione completa. dellintero UAV. Scarica intelligente per

preservarne il funzionamento.

Ing. Matteo Ballestra
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UAV: Unmanned Aircraft Veichle - Hardware

B Giroscopio

* Flight Controller

E’ la centralina di bordo, si occupa
di mantenere il drone in volo
livellato.

Processa gli input ricevuti dal
radiocomando e gestisce gli impulsi
agli ESC.

Si interfaccia con la IMU per la
stabilita di volo.

* IMU (Inertial Measurement Unit)

* Insieme di componenti
elettroniche tra cui  GPS,
giroscopi, barometri, altimetri,
accelerometri, magnetometri che
consentono al Flight Controller di
migliorare la  risposta alle
variazioni improvvise esterne.

* Rivela la posizione rispetto ai
tre assi;

Accelerometro

* Rivela I'accelerazione sui tre
assi;

Barometro

* Misura laltitudine e permette
alla centralina di mantenere
una quota stabile;

Magnetometro

* Permette al drone di
mantenere I'orientamento
rispetto al campo magnetico
terrestre;

Ing. Matteo Ballestra
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UAV: Unmanned Aircraft Veichle - Hardware

* Gimbal < Fotocamere e termocamere

fotocamera fissa

Giunto cardanico utile alla Fondamentali ai fini ispettivi, le camere di —

stabilizzazione su tre assi cui sono dotati gli UAV possono essere _ L
della fofocamera. fisse o intercambiabili. fotocamera intercambiabile
Permette tramite la stazione di Possono essere orientate tramite il

controllo di terra di orientare gimbal e talvolta si puo usufruire di zoom

linclinazione della camera digitali e/o ottici per permettere

variando mediamente da -90° alloperatore di mantenere una distanza “

a +60° rispetto allorizzontale. di sicurezza maggiore dall’obiettivo.

Ing. Matteo Ballestra
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GSC (Ground Station Controller) - Radiocomando

1l

ampiczza

E’ il vero sistema di controllo che permette
al PIC di impartire dei comandi al UAV
tramite due stick mobili a 360°.

E’ munito di due antenne per la
trasmissione rispettivamente del pacchetto
comandi (2.4 GHz) e dello stream video
(5.8 GHz).

Antenne omni-direzionali

Ing. Matteo Ballestra
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Formazione del personale e
normative vigente

Sommario
UAS — cosa sono e come funzionano l‘
Enac
Casi studio UAS-IT

Edizione 1 del 04/01/2021

Ing. Matteo Ballestra
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_WLLs Normative e regolamentazioni
ATTUALE SUDDIVISIONE CATEGORIE:

A1: Ambiente urbano

- <250 gr - possibilita di volo sulle persone;

Y

E - 250 gr > e <500 gr - possibilita di volo vicino alle
Enac persone (no d. min.)
“NA
Categoria OPEN | A2: Ambiente Urbano
REGOLAMENTO SEMPLIFICATA 500gr> e<2 kg — 50 m da persone —rule 1:1;
»/ A3: Ambiente rurale
UAS-IT

-2 kg> e <25 kg — 150 m da persone;

Se munito di ex Scenari Standard Nazionali IT-STS-01 e

Cateqoria Specific— | oo
02, volo regolamentato da questi ultimi.

Edizione 1 del 04/01/2021

Sezione Il - Parte A - Disposizioni per gli UAS le cui operazioni ricadono nel Regolamento
(UE) n. 2019/947

Art. 6 Registrazione
Art. 7 Operazioni sottoposte a dichiarazione
Art. 8 Immatricolazione

Ing. Matteo Ballestra

Tecniche ispettive di diagnostica remotizzata: sistemi aeromobili a pilotaggio remoto - UAS

21/11/2024 | pag. 13


http://www.ording.roma.it/

UAS

Normative e regolamentazioni — Zone di volo

OPERATORE

Francesco Peri

* Zone geografiche — D-Flight

PILOTI REMOTO RESPONSABILE TECNICO e
della MANUTENZIONE
M. Ballestra ITA-RP-000003302abr M. Ballestra ITA-RP-000003302abr

A. Bosica ITA-RP-000004499abf

VOs
M. Ballestra ITA-RP-000003302abr
A. Bosica ITA-RP-000004499abf
J.Traggiai — U.Gentili — 5.Botta — S.Belisario — A.Bosica — M. Calcagno — A. Lazzari —
P.Lo Re — A.Bruzzese — C. Baccarini NLD-RP-pcwd8d 157005

EIEASA [ A
®
Certificato di competenza di Pilota remoto
fe REMOTE PILOT CERTIFICATE OF COMPETENCY
2 4 = ) T - - ——
e e . . % MATTED BALLESTRA
Regole delfaria sul punto 413340, E11°43361 @ % % : A = D S

TA-RP-000003302abr 02.05.2025
SiATTESTA CHE
Hatteer Ballestze.

Corso o

Zone P: prohibited; Zone R: restricted; Zone D: dangerous & ... .. ... [= N <
o e © s || @ @ S0
https://www.d-flight.it/web-app/ M Bl

ha partecipato con successo of Corso UAS CRM

u< Genova, {¢ Deeizheg 2023 s

AM DIACUASRLOT2 Arch. L. Gbinew

= ) i) f wenen e

Ing. Matteo Ballestra
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— Normative e regolamentazioni — Zone di volo

* Richieste di riserva di spazio aereo

Il richiedente ©:
MODELLO ATM-D9 [T ———— .
E ENAC “RISERVA DI SPAZIO AEREC enirate Lisis . 13504736 del 3071171358 Tel/Mob.: E-mail/Pec:
Sh— PER OPERAZIONI CON APR” Dati fatoura ™ ),
AL "G Gre. ATMCS) | e — Tipo di attivita "*:
-
LF.: 07158100584 803 2 N . =)
= TipodiAPR =
A= £
5 Localita di decollo e coordinate geografiche :
2
£
; g . . I 6.
1 richiedenta ™ : Localita di atterraggio e coordinate geografiche ™:
Tel/Mab.: Email{Pec Localita dove si svolge Iattivita:
Tipo di attivita
Tipio & APR
Localits i decollo € coardinate geografiche
Localiti di attermaggio € coordinate geografiche *:
Lacality dove si svoige Pattiviti:
Limiti laterali ™ Area racchiusa dalla o i puniti di
E
Limiti laterali '™ Area racchiusa dalla congiungente i punti di coordinate geografiche
gl i
2 | oppure :E
Faggio di MM | K| con centro nal punto di coordinate g h ]
mitl verticali 7' inferiare fsupsrione =
£ ®
Ukicazione rispetta af capalucga di provincia o alla rdi il vicina: -]
3 o
Distanza dall'ARP fcoordinate seroporto di ) WM [ K} H
Datafe orao inizia attis © @
= | Altre natizie util alla sicurezza defle operazioni ! i
£ |5
£ ‘o
= g
B | oppure
Farmitare SNA cvile Farmittare SNA militare o . ) .
n | Raggio di NM { Km) con centro nel punto di coordinate geografiche:
-3
g Limiti verticali {7l: inferiore /superiore
g = -
£ T | Ubicazione rispetto al capoluogo di provincia o alla radio a pil vicina:
] 2
g E Distanza dall’ARP/coordinate aercporto di M | Km)
i
= E
z ‘£ | Data/e orario/i inizio attivita ¥
o
=
iz | Altre notizie utili alla sicurezza delle operazioni 1%
8
E
w
Lunogo € data FIrma pperatore APR Y]

Ing. Matteo Ballestra
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Ll Normative e regolamentazioni — Zone di volo

2. Dettagli dell operazione UAS

2.1 Data inizio operazioni | ga/mm/aaaa 11/09/2023 | 2.2 Data fine operazioni ‘ Ba/mm/aaaa 27/10/2023
. . . . . . . 2.3 Area delle operazioni ved. M.O. VLOS Ed.1 (sequenza di punti in LAT-LONG) yed. M.O. VLOS Ed.1
* Richieste di riserva di spazio aereo — sedime aeroportuale Rovo-par 32-Far 351 Fevo- a3 Par
2.4 Risk  revisione ‘ ESoRAVELD  [CIPDRAH__-___ O Altro
Elenco della documentazione necessaria per una richiesta 24 tonlo s ity fEAeT

di autorizzazione operativa 21 Towosts el i [ W9 ___ S

2.8 _Caratterizzazione del rischio al suolo ‘ 2.8.1 Area delle operazioni ‘VW—MU VLOS Ed 1 Rev.0- Par. 32 - Par. 3.5.1

Fral GRC=1 (Vad. MO VLOS Ed1 Rev0- Par 3520353 5.8.2 Area adiacente | Ved. M.O. VLOS Ed.1 Rev.0 - Par. 3.2 Par, 3.5.1

2.9 Limite superiore del volume operativo | ved. M.O. VLOS Ed.1 Rev.0 - Par. 3.2 - Par. 3.5.1

# Descrizione Documento n® | Ed | Rev Data 2.10Tipo di spazio aereo delle operazioni | DA [B COC S0 Of OF 0OG  CIU-SPACE
Sedime aeroportuale - Aeroporto di Genova| 1 ajro specificare)
1 Domanda di Autorizzazione Operativa Enac 174515 - - 04/08/2023 2.11Livello di rischi residuo | 2.11.1 Area delle ioni | BARC-a DARCH D ARCc [ ARC-d
s em e s et | 2.11.2 Area adiacente | @ ARC-a  [DARC-h D ARCc [ ARCd
2 PEC inoltrata ad ENAC - - - 04/08/2023
M.O.Ed.1 ‘
3 M.O. VLOS SAPR DJI MINI 3 Pro 1 ] 04/08/2023
Rev.0 .
M.M.Ed.1
— 4 M.M. VLOS SAPR DJI MINI 3 Pro 1 o 04/08/2023
Rev.0
M.V. Ed.1
5 M.V. VLOS SAPR DJI MINI 3 Pro Rev.0 1 0 04/08/2023
6 DJI_Mini_3_Pro_User_Manual_v1.2_IT - - - -
T CCL /Reg. Esecutivo 2019947 1A 1 0 04/08/2023
8 CCL /Reg. UAS-IT 1B 1 0 04/08/2023
9 Ordine attivita Ente Aeroporto di Genova Ordine 0373.23 | - - 21/06/2023
CCL1A)
COMPONENTE SCADENZA ISPEZIONE SOSTITUZIONE = No:lE' ot koK i
3 . . o b sostiue al REGOLAMENTO DI ESECUZIONE (UE) 2019/947
Batterie APR 100 cicli di searica Verifica tensione Ogni 100 cicli di immediatamente della COMMSISIONE del 24 maggio 2019 relativo a norme
prima di ogni volo carica in caso di e procedure per I'esercizio di aeromobili senza equipaggio
enti
Da sostiulre DIESECUED — | Mu(nuo di rispondenza e,
- N Verifica tensione Ogni 100 cicli di immediatamente o, rife Mo, | Comp
Baiterie SAPR | 100 cicli di scarica | oz i ogni volo carica in caso di - Roseaineo " ew—
o m _\enﬂ il presenie regoiamento stabiisce 16 disposizion |
a sostituire dettaghate per ['esercizio & sistemi di aeromobill senza
> ) ) ) A Quando immediatamente ccuipaago nonche pr 3 prsonal, compres | pot | 100, 18 dsposzenl samo | gy
Motori Elettrici 1000 h di volo Prima di ogni volo necassario In Gaso & femoli, @ per l organizzazioni coinvole In fall
azion:
i enti ﬁw‘o? Definizioni
s A ol i sppiicanc le | Defeiziont Par. 11 T
" Da sosiuro N oo s o 4 s 1 | Do e P 112 E
Eliche/rotori 1000 h divolo | Prima di ogni volo uando [mmediataments ot 5 S s soagiios (COSPY
o un seromble senza oqupeg | S0l deposii o
Da sosfituire 2) sopersiore & sisloma @ aeromobdl _senza
7 - Cuando \mmediataments caupaggion (sopertore UASs). gl pasona fisca o
Menftor 7000 ndivolo | Prima di ogni volo necessario in caso di S vasonciramart & pasonor s prsoow i
malfunzionamenti 4 mpossble deperders  causa deFelevela deneth
| A presan
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* Accesso tramite passo d’'uomo ®=500 mm;
+ Temperature di lavoro elevate;

* Polvere e scarso illuminamento;

* Ripetitivita dei difetti;

 Difficolta a mappare le indicazioni.

Ing. Matteo Ballestra
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"W Ispezione interna serbatoio di stoccaggio gasolio - parte 2 di 2

120-SERBATOIO.., = X

............. e e Deformazioni struttura
- R o oy Y S portante 2 di 2

ANNOTATIONS

Danneggiamenti alle § e Qoo <o ENEMENER

connessioni

|= \ Ing. Matteo Ballestra
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Ponti multi-campata a scavalco di fiumi

I Y YYIM

 Ponte di luce ~500 m;
» Difficolta di accesso in alveo;

+ Forti interferenze elettromagnetiche " " . S I ~; 1 s .3

B

ferroviarie; il = - Ey e e s o
Campate in alveo Intradosso di campata

* Ripetitivita dei difetti;

» Difficolta a mappare le indicazioni.

Ing. Matteo Ballestra
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Il Gruppo
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Ing. Matteo Ballestra
Email: matteo.ballestra@iisservice.it
Cell.; +39 335 7041925
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